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介绍 

闸门驱动器课程和其它辅助设备的课程一样，由两个主要的学习部分组成：一个是自我指导/

课堂学习，一个是在职学习。作为认证程序的一部分，您需要完成这两部分的学习内容。 

开始正文内容学习之前，请仔细阅读介绍部分中的其它信息。如果对此信息有任何的疑问，

请与您的教员探讨。 

目标 

学习目标分为两类-自我指导/课堂部分的学习目标和在职部分的学习目标。目标如下，供您

参考。 

自我指导/课堂学习目标 

1. 说明闸门驱动器的用途。 

2. 说出闸门驱动器主要部件的名称。 

3. 说明闸门驱动器的工作原理。 

4. 说明闸门驱动器的应用。 

5. 描述闸门驱动器的运行和静态检查。 

6. 描述常见闸门驱动器故障的检修方法。 

7. 阐述与闸门驱动器相关的安全问题。 

在职学习目标 

◼ 对闸门驱动器进行运行检查。 

◼ 对闸门驱动器进行静态检查。 
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课程概要 

本课程的第一部分，也就是自我指导/课堂学习部分包括对以下信息的复习： 

◼ 闸门驱动器的用途和基本工作原理。 

◼ 各种闸门驱动器零件列表。 

◼ 闸门驱动器的不同应用。 

◼ 闸门驱动器的检查要点和基本的故障检修。 

◼ 与闸门驱动器相关的安全注意事项。 

在合适的位置附有图片和图表，有助于您理解闸门驱动器是如何工作的。在本章节的最后，

有一系列的问题，您需要回答这些问题，然后让您的教员检查。 

本课程的第二部分，也就是在职学习部分，主要涉及到闸门驱动器的几项检查，包括运行检

查和静态检查。如果您已准备好进行这些检查，请通知您的教员。 

如果您是一位新的现场操作员，您将完成本课程在职培训中的一系列步骤。现将这些步骤列

在下面，供您参考。 

 

◼ 步骤 1 

◆ 教员会和您一起“排练”检查程序。那时，您可以问一些问题，并做好必要的记

录。 

◆ 这种排练检查既可以在现场进行，也可以在与您的教员见面的时候进行。 

◼ 步骤 2 

◆ 教员会现场演示检查程序。 

◼ 步骤 3 

◆ 您将会在教员的监督下执行现场检查程序。 

◆ 检查期间，教员会对您的表现给出反馈意见。 

◼ 步骤 4 

◆ 您将在没有教员帮助的情况下完成整个检查程序。 

◆ 教员将根据本文中的检查表对您的检查进行评估。如果在这次检查中您得到

100%，那么您将通过考核。如果您没有得到 100%，您的教员将会对您提出进一步

的反馈意见，您将有机会得到第二次评估。 
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如果您是一位经验丰富的现场操作员，那么，您可能对检查过程已相当熟悉。与您的教员商

议，您可能只需要完成上文描述的步骤 4就可以了。 

参考材料 

◼ 无 

必要事项  

◼ 无 
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闸门驱动器-学习内容 

用途 

◼ 此电子驱动器的用途是准确地控制调制工序中使用的闸门和阀的位置。 

 
工作中的闸门驱动器 
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部件 

闸门驱动器通常由以下部件组成： 

◼ 驱动器机壳 

◼ 驱动器电机 

◼ 传动机构 

◼ 执行器臂和指针 

◼ 执行器连杆 

◼ 接线盒 

◼ 信号接受器 

◼ 定位、感应和反馈模块 

◼ 手动开关 

 

 

 

电子信号 

接受器板 

接线盒 

辅助开关 

定位、感应和

反馈模块 

传动机构和发

动机箱 

曲臂/连动机构 
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闸门驱动器配置图 
 

闸门驱动器 
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执行器 
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工作原理 

◼ 按照两种基本控制类型中的一种来配置闸门驱动

器： 

◆ AC触点闭合 

◆ Milliamp 或 DC模拟调制 

◼ 对于需要限位控制（完全断开和完全闭合）的驱动

器，通常配置为 AC触点闭合控制方式。但是，连

续定位可能需要增加一个直接 AC控制器。 

驱动器的设置 

◼ 当根据标准工序控制条件配置驱动器以响应一整套动作时，Milliamp或 DC 模拟调制

控制方法用于自动操作。 

◼ 在两种驱动器控制方法中，装置都是通过启动驱动器电机来响应输入信号的。 

◼ 驱动器电机通过一个四级减速齿轮与曲臂相连，该四级减速齿轮加大驱动器的最大转

矩，使得电阻性负载的定位准确。 

◼ 根据转矩要求和反应速度选择驱动器。 

◆ 例如-3000lb-ft的转矩和 30秒/100度。 

 
杠杆臂半径 

连杆长 起点角度 

CW 

杠杆旋转 垂直偏移 

起点角度 

曲臂半径 

CW 驱动器

旋转 

水平偏移 
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◼ 较新的驱动器配置配有提高驱动器精确性的定位反馈传感器。反馈信号直接与输出轴

定位成比例。然后，继续比较反馈信号与输入信号。两种信号之间的差异称为驱动器

“误差”。控制器按照正确的位置操作驱动器电机，使误差为零，确保曲臂的精确定

位。 

◼ 驱动臂或控制连杆是驱动器和驱动器部件之间最终的连接元件。 

◼ 闸门驱动器配有一个选择开关，允许按 CW和 CCW方向手动操作驱动器。当选择使其位

于“停止”位置时，该开关同样可以完全与控制系统隔离。位于自动位置时，驱动器

会根据输入控制信号作出回应。 

◼ 安装在各装置侧面的手轮直接与同步驱动器的转子相连。因为同步驱动器还是减速装

置的输入轴，所以，停电时，手轮可以用于轻松地操作驱动器。手轮也可以用于测试

自动开关的位置和过度“振荡”或故障，方法是将手轮旋转几圈，然后检验驱动器的

控制回应，。 

◼ 如果控制信号丢失，在大多数模式下，都可以对驱动器进行设定，以： 

◆ 固定当前的位置， 

◆ 使其完全开启或闭合， 

◆ 使其位于预定位置。 

 

CCW&CW 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
CCW 旋转 CW 旋转 
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自动手动开关 

 

 

 

手动定位轮 

 

 

 

自动-停止-CW-停止-CCW 
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应用 

闸门用于下列应用： 

◼ 离心风机的闸门定位； 

◼ 物料闸门定位； 

◼ 燃油阀定位。 
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检查点 

 

闸门驱动器-运行检查 

检查方法 良好？ 

 检查驱动器的选择开关位置是否正确–Auto（自动）、FWD（向前）、REV（反转）、Stop（停

止）。 

 

 用手掌测试驱动器电机壳的温度。 

 如果太烫无法触摸，则用手提式高温计或接触温度计记录温度。 

 

 检查驱动器的电接头是否损坏或变形。  

 注意驱动器的一般状况，清洁、润滑油泄漏、损坏、裂纹。  

 检查驱动器安装基座支架的完整性，有无裂纹、损坏，螺栓是否松动。  

 检查驱动器曲臂是否有任何的裂纹或松动迹象、或驱动器输出轴是否有任何滑动迹象。  

 检查曲臂与从动部件之间的连接情况-是否存在损坏、松动、干扰、粘合的迹象。  

 通过旋转手动式手动轮并校验驱动器的控制回应和位置稳定性，测试自动模式下驱动器的运行情

况。查看是否有过度“振荡”或无控制回应情况。 

 

 

 

 

闸门驱动器-静态检查 

检查内容 良好？ 

 检查驱动器的选择开关位置是否正确-Auto（自动）、FWD（向前）、REV（反转）、Stop（停

止）。 

 

 根据需要选择控制开关到 CCW 和 CW，手动操作闸门，使其从完全闭合位置开启到完全开启位

置。检查驱动器和接头连接处是否有异常噪音或震动。检查闸刀的状态和位置。 

 

 检查驱动器的电接头是否损坏或变形  

 注意驱动器的一般状况，清洁、润滑油泄漏、损坏。  

 检查驱动器曲臂有无裂纹或驱动器输出轴有无松动迹象。  

 检查驱动器安装基座支架的完整性，有无裂纹、损坏，螺栓是否松动。  

 检查曲臂与从动部件的连接情况-是否存在损坏、松动、干扰、绑紧迹象、润滑油是否足够。  

 操作驱动器的手动式手轮，注意是否有粘合迹象或表明驱动器或连接出现故障的干扰信号。  

 使驱动器选择开关还原到自动模式。将手动式手轮旋转几圈并检查驱动器的控制响应和位置稳定

性，测试驱动器的自动控制响应。查看是否有过度“振荡”或无控制响应。 
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故障诊断与排除 

以下故障诊断与排除信息有助于解决与闸门驱动器有关的故障。 

 

故障 测试 完成

与否 

 输入信号，曲臂在两个方向上都不会

运行。 

 手动开关处于错误位置。确认手动开关设定到自动位置

的。 

 电绝缘、超载、局部断开、主断路器、保险丝、联锁 

 接头连接粘合。 

 

 自动模式下，控制器电机和轮振荡。  物理阻碍。例如-闸门连杆卡住或粘合。 

 负荷超过驱动器转矩设计。 

 传动机构或轴承过度磨损。 

 

 控制装置达到 100%并保持此状态。  手动开关处于 FWD 或 REV 位置。返回到自动位置。  

 断电时控制驱动器不在适当的位置。  自动锁定机制出现故障。  

 控制电机运行，但是输出轴无法沿一

个或两个方向移动。 

 自动锁定机制出现故障-拆除连杆并重新检测驱动器以

进行校验。 
 

 

 



闸门驱动器–学员指南   

 

14 9/18/2023 现场操作员认证 

安全 

◼ 在对连杆或驱动器的进行任何作业前，总是先锁闭闸门驱动器。 

◼ 注意：闸门驱动器是自动控制装置，可能在任何时候启动和停止。 

◼ 注意：闸门驱动器用于控制高电阻性负载的定位。工作前，必须考虑和控制主动和从

动部件的储能。 

◼ 注意所有的闸门驱动器的夹压点并使衣服、手指、头发以及身体的其它部位远离夹压

点。 

◼ 了解所有控制台的位置和功能。 

◼ 保持所有控制台均无障碍，以便可以随时靠近。 

◼ 驱动器四周应无障碍。 

◼ 及时汇报所有不安全状况或行为。 
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课程复习 

完成以下这些问题并与您的教员一起检查答案。 

1. 闸门驱动器的用途是什么？ 

 

 

 

 

 

 

2. 描述闸门驱动器的 5 个部件。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. 闸门驱动器是根据两个不同的性能标准选择的-它们是什么？ 

 

 

 

 

 

 

 



Beck 闸门驱动器–学习指南   

 

16 9/18/2023 现场操作员认证 

4. 描述水泥生产中闸门驱动器的三种应用。 

 

 

 

 

 

 

5. 描述闸门驱动器的三个检查点。 

 

 

 

 

 

 

 

6. 描述驱动器自动运行时能说明闸门驱动器电机和定位轮连续振荡的两种状况。 

 

 

 

 

 

 

7. 描述与闸门驱动器有关的三种安全危害。 

 

 

 

 

 


